Minnen fran Robot 08, Fran
Marinmuseets arsbok 2002 av Torsten
Ericsson och Lennart Lindquist

Nar roboten kom till KA 2

Av Torsten Ericsson

Aren 1945-1949
Omedelbart efter andra varldskrigets slut, organiserades inom Flygférvaltningen en robotvapenbyra, med uppgift
att undersdka mdéjligheterna till inhemsk projektering och utveckling av robotar for det svenska forsvaret.

Ett av de forsta resultaten av byrans verksamhet, var upprattandet av en robotskjutningsplats norr om Karlsborg
med skjutomrade Gver Vattern. (Forsoksplats Karlsborg, FPK)

Utvecklingsarbetets huvudsakliga inriktning skedde mot konstruktion av robotsystem liknande de som anvéndes
i Tyskland under senare delen av andra varldskriget. Tekniken i denna konstruktion var delvis kand.

Aren 1950-1952

Utvecklingsarbetet med en forsoksrobot med beteckningen 310 hade avancerat sa langt, att det ansags befogat
med en kortare utbildning av militar personal. Varen 1950 anordnades en kurs med ett femtontal deltagare fran
alla forsvarsgrenarna, varvid kustartilleriet representerades av en elev fran vardera KA 1, KA 2 och KA 4, dar
forfattaren till detta kapitel representerade KA 2. Kuren var forlagd till Karlsborg under tva manader varen 1950,
varefter jag kom att tjanstgéra 9 manader vid FPK. Malsattningen var att utveckla robot 310 till en stridsrobot for
armén och marinen.

Forbandsprov

Under tiden juli-oktober 1951 organiserades vid KA 2 ett forsoksforband med uppgift att utféra skjutningar med
robot 310 samt utfora faltprov med nylevererad markutrustning avsedd for trupp. Chef for detta férband var
I6jtnant Stig Kassmyr. Klargéringsarbete och skjutning var starkt sekretessbelagt, varfor allt arbete fick ske pa
undangémda och bevakade platser under allmant daliga férhéallanden.

Skjutningarna skedde ran Torhamns udde och om flygforloppet gick normalt kunde roboten bérgas av en
minutlaggare. Tyvarr forlorades manga robotar pa grund av onormala landningsforlopp.

Forbandet uppldstes i oktober, men fick en fortsattning sommaren 1952, nu med Ijtnant Allan Arnstrém som
forbandschef.

Forsok med forbandsutrustning av mindre omfattning utférdes under host och vinter, dels pa vaskusten (Asa)
och dels pé kalfjallet i Jamtland. Efter detta upphérde faltmassiga prov med robotsystem 310.

Luftvarnsskjutning mot robot 310

Varen 1956 undersoktes mojligheterna att klargora ett antal robot 310 for att anvanda dessa som mal vid
luftvérnsskjutning med ny zonrérsammunition. Gruppen, som arbetade med projektet, kunde ta fram 6-8 robotar
for enklare programmerad flygning utan styrning.

Skjutningarna agde rum under augusti manad med skjutande forband ur KA 1 (7,5 cm luftvarnskanon) och ur
arméns luftvarnsskjutskola (40 mm automatkanon) Under veckan fullféljde 5 av 6 robotar programmerad bana
och besk®éts forst av 7,5 cm kanon och dérefter av 40 mm automatkanon. Ingen robot skots ned.

Efter skjutningarnas slut besoktes skjutplatsen av davarande chefen for robotbyran, kommendor Oxenstierna,

som uttryckte sin tillfredsstéllelse éver robotskjutningarna. Skjutningarna med zonrér hade dock inte gett véntat
resultat, varfor dnskemal framfordes om nya forsék under 1957 under forutsattning, att detta var majligt med
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bargad och kvarvarande 310-materiel. Det blev inga fortsatta forsok pa grund av brist pa startraketer for roboten.
Dérmed var epoken Kkust, sj6- och armérobot 310 slut.

1958. Inkop av robotsystem fran utlandet

Marinférvaltningen hade under 1957 undersokt mojligheterna att anskaffa ett komplett robotsystem fan utlandet,
eftersom de svenska forsoken ej givit 6nskat resultat. Avtal tecknades med Nord Aviation i Frankrike om kép av
tio robotar med beteckningen CT 10 med komplett markutrustning samt utbildning av svensk personal i
Frankrike. Leverans skulle ske sommaren 1958 till ett pris av cirka en miljon kronor. Avsikten var att genom
skjutningar verifiera kvalitet, flygtid, flygstracka och teknisk tillforlitlighet.

Utbildning

Utbildningen genomfordes i januari och februari 1958 och deltagare fran KA 2 var kapten Benkt Dahlberg,
I6jtnant Arne Lundell, flaggjunkarna Folke Ljungholm, Torsten Ericsson, Per-Erik Bdckman, teleméstare Gustav
Karlsson och maskinist Egon Thérnblad. Utbildningen skedde pa franska och engelska och gick i stort bra
mycket beroende pé att Arne Lundell beharskade franska spraket utmarkt och var 6vriga behjalplig, nar problem
uppstod.

Leverans av robot CT 10

I maj-juni 1958 levererades robotarna med tillaggsutrustning till Farésund. Med kapten Dahlberg som chef
tjanstgjorde den i Frankrike utbildade personalen pa Gotland perioden maj till oktober. Fram till mitten av juli
koncentrerades arbetet pa att iordningstalla och utrusta en skjutplats pa Vialms udde vid Farosund samt
mottagning och kontroll av levererad robotmateriel. Allt arbete var férenad med strang sekretess.

Skjutperioden borjade i slutet av juli och i samband med detta skedde en markant personalforstarkning av saval
tekniker som operatorer. Forsta robotskottet var ett sa kallat garantiskott for att kontrollera att inga fel begicks
vid klargoéring och skjutning

Klargdring for skjutning

Ett totalprov fore skjutning omfattade

- kontroll av autopilot (kurs, hdjd, roll)

- styrmottagare (stigning, dykning, vénster, hdger och landning)
- svarsandare

- brénsle, mikropump och téndstift

Skjutning

Forberedelserna for ett robotskott och tog en timme att genomféra och omfattade:

K — 60 minuter Montering av batterier, ldsning av luckor, klargéring av startramp

K — 30 minuter Montering av tre krutladdningar i vardera startrakethylsan samt anpassningsladdningar efter
radande vaderleksforhallanden

K — 15 minuter Montering av tandare till startraket och anslutning till markkontroll. Utrymning av all personal
inom startomréadet. Hogsta brandberedskap.

K — 10 minuter Fran startlada pa kommandoplatsen fjarrkontroll av ackumulatorspanning, kursgyrots
stabilisering samt hdjdroderinstélining.

K — 2 minuter Start av reamotor. Stabilisering av tomgang.

K Upplasning av startraketkrets och tandning av startraketer.

Flygprogram CT 10
Avsikten med varje robot som startade var, att denna skulle genomfora ett pa forhand uppgjort flygprogram, som
avsag att kontrollera tillforlitligheten i systemet.

Robotskjutningarna genomfordes i regel under relativt gynnsamma véderleksforhallanden, dels for att underlatta
visuella observationer, ndr roboten befann sig i nérheten av skjutplatsen och dels for att mojliggora bargning av
robotarna i oskadat skick.

Nar roboten utfort sitt flygprogram, styrdes den till en beraknad landningsplats, dar minutlaggare fran KA 3 var
beredd att barga.

Publikt intresse

Besoksfrekvensen vid skjutplatsen var omfattande. Militara chefer, riksdagsman, folk fran naringslivet och
manga andra fick beskada skjutningarna pa behorigt avstand och utanfor avsparrat omrade. Besdkarna hade
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mdjlighet att som minne kopa ett vykort med roboten pa startbanan. Inkomstens fran denna forsaljning anvandes
pé hosten till en kompaniafton pa Vialms med helstekt lamm och gotlandska lekar under den genuine
gotlanningen, kaptenen Lasse Sundahl.

Epoken CT 10 avslutas 1962

Skjutningarna med CT 10 fortsatte till och med 1960 och fran 1959 parallellt med forséken med robot CT 20.
Nya skjutningar med luftvarn och ny zonrérsammunition genomfordes utan att man lyckades skjuta ner nagon
robot. Varje robot av de 10 som inkoptes 1958 skots mellan 5 och 9 ganger och 1962 var det dags att skrota
systemet.

Malrobot CT 20

1959 levererades tva nya robotar med beteckningen CT 20. Med datidens matt som norm var denna robot
toppmodern med avancerad teknik. Ny utbildningsomgéang av befal skedde i Frankrike. | augusti skots det forsta
garantiskottet och i september det andra.

Perioden 1960 — 1963

1960 blev ett intensivt ar. Nya robotar inkoptes och detta medférde okat personalbehov med étféljande
utbildning och dels pagick fortfarande skjutningarna med CT 10 och proven med luftvarn. Utvarderingen efter
1960-ars skjutningar innebar beslut om anskaffning av stridsrobot 1961. Projektering, tillverkning och forsok
med ny materiel for ett tung kustrobotforband for kustartilleriet genomfordes under aren 1961 — 1963. Den nya
roboten hade radarmalsokare och i och med detta upphorde kommandostyrning fran ledningscentralen. Detta
innebar att skjutfaltet pa norra Gotland var olampligt framforallt pa grund av mycket sjotrafik.

En speciell episod fran skjutningarna dessa ar var en distansflygning till max rackvidd. Roboten flog in i en
kraftig moln- och askfront och skjutledaren forlorade kontrollen 6ver roboten. Skjutledaren dvergick till
blindstyrning och gav landningsorder. Trots efterspaningar med saval flyg som fartyg aterfanns inte roboten.
Efter cirka tva veckor kontaktades forbandet av en kapten pd ett finskt lastfartyg som bargat roboten i narheten
av Almagrundet. Varje robot var ndmligen markt med telefonnummer till férbandet. Bargarersattning utbetalades
och roboten skars upp och anvéndes darefter som undervisningsobjekt under manga ar.

1965

Efter en paus i skjutningarna under 1964, men med prov och forsék med nytillkommen utrustning, skedde under
varen och férsommaren 1965 rekognosering av ny forsoksplats i Harnésandsomradet med skjutplats pa sodra
delen av Aston och ledningscentral p& Hemso.

1966 — 1967

Nu narmade man sig malet fran forsoksrobotar till stridsrobot och det var SAAB i Linkdping som fick uppdraget
att utrusta roboten med bland annat stridsdel och zonrér, samt att vara systemansvariga for de sista
utprovningarna som &gde rum i Harndsandsomradet aren 1966 och 1967.

SAAB svarade for klargdring och skjutning och KA 2 stéllde upp med bitréde till skjutledare, radarpersonal och
bitradde vid klargoringen och skjutningen. De sista provskjutningarna skedde mot fjarrmandvrerad
motortorpedbat utrustad med radarreflektorer.

Efter detta var systemet klart att ingé i krigsorganisationen med Blekinge kustarilleriforsvar som
mobiliseringsmyndighet och med KA 2 som utbildningsregemente.

Nagra data om méalrobot CT 20

Langd 5,3 meter

Bredd 3,6 meter

Framdrivning Turbojetmotor max 23000 varv/minut

Elsystem 24 Volt och 36 volt och 220 Volt via omformare

Styrsystem Kursgyro, roll och tippstabiliseringsgyro, girindikator samt styrsignaler
Starthjalp Dubbla startraketer, brinntid 3,6 sekunder, acceleration 9-10 G
Bargningsutrustning Hjalpfask, huvudfask och flytkropp

Startvikt Cirka 1200 kilo beroende pa utrustning

Flygtid 20-30 minuter beroende pa flyghojd och hastighet

Utg 1 2019-06-01 Minnen fran Robot 08 av Torsten Ericsson och Lennart Lindquist



Hastighet 200-230 meter/sekund (0,7-0,8 M)
Réckvidd 30-40 mil

Robot 08

Av Lennart Lindquist
Efter de avslutande skjutningarna i Harndsand 1966-67 grundutbildades det tunga kustrobotbatteriet 1967 — 68
och ingick i krigsorganisationen fram hosten 1968.

Négon ny grundutbildning av véarnpliktiga genomférdes sedan inte forran 1988. Hela forbandet deltog i en KFO
1974, samt som kaderforband vid ett flertal tillfallen.

Under 1980-talet skots ca 10 robotar fran Lorbyskog och Ravlunda varav flottan och flyget i 6vningssyfte
forsokte skjuta ner ett antal, men lyckades aldrig.

Flottan skot sin sista robot 08 1982 och den ersattes 1985 av robot 15. Det var en svensk sjomalsrobot, som
tillverkades av SAAB i Link6ping och som flygvapnet och kustartilleriet ocksa kom att utrustas med.
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